B saxawyenuu noddepxueaemcs, umo oavce Hauayquiue cnocobsr o6pabomku mo2ym npu-
gecmu K XOpOUIUM Pe3yAbIamam moabKo npu Yca06ul UCNOAb308AHUS HAOEHCHBIX UCXOOHBIX
OQHHbIX.

Dem Geophysiker stcht eine ganze Reihe won digitalen Bearbeitungsmethoden zu Verfiigung
von den einfachsten—zB. statischen Korrektionen — angefangen bis zu den raffiniertesten, wie jene
der Migration und mehrkanaliger Filterung.

Der Vortrag gibt eine Ubersicht von diesen Methoden und deren Anwendungsmoglichkeiten
zeiwgt es an praktischen Beispielen. Zuerst wird auf die Rolle der Fingangs|Ausgangs-Operationen,
auf deren Hinrichtungen, Programmierung usw. eingegangen.

Dann kommen die cigentlichen Schritte der seismischen Bearbeitung zur Reihe. Es werden
die Anforderungen aufgefithrt, denen die Programme geniige leisten miissen, wenn sie den Bedirf-
nissen Schritt halten sollen. Es werden die verschiedenen Teile der Bearbeitung (Demultiplikation,
statische und dynamische Korrektion, die Ableitung des Geschwindigkeits-Gesetzes und dessen An-
wendung, Filterung, Dekonvolution usw.) einer Behandlung unterzogen. Die gegeniiber den Rechen-
maschinen aufzustellenden Anforderungen werden analysiert und die zu erwartende kumftige Ent-

wicklung beschrieben.
Zum Schluss wird betont, dass die besten Bearbeitungsmethoden nur dann zu guten Resultaten

fithren konnen, wenn aus zuverlissigen Messdaten ausgegangen wird.

A geofizikusnak ma egész sor digitéalis feldolgozasi eljaras all rendelkezésére
a legegyszeriibbektél — mint amilyenek a sztatikus korrekciék — a legfinomo-
dottabbakig — mint pl. a migricio és a tobbesatornés sziirés szaméra kidolgo-
zott eljardsok.

Az elGadés végigtekinti az eljardsok egész sorat és azok alkalmazasi lehet6-
ségeit példdkon mutatja be . El6szor kiilon kitér a bemeneti/kimeneti miivele-
tek szerepére, eszkozeire, programozésara.

A tulajdonképpeni szeizmikus feldolgozasra attérve felsorolja a kovetel-
ményeket, melyeknek a programok eleget kell hogy tegyenek, ha az igényeket
ki akarjuk elégiteni. Foglalkozik a feldolgozas fontos részeivel (demultiplikalds,
sztatikus és dinamikus korrekeidk, a sebesség-torvény bevezetése és szdmitasa,
szlirés, dekonvoltci6 sth.). Targyalja a felhasznalt szdmitégépekkel szemben
érvényesiil6 kovetelményeket és a berendezések varhaté jovo fejlédését.

Befejezésiil hangstlyozza, hogy a legjobb fedolgozési médszerektdl is esak
akkor lehet eredményt vérni, ha kiinduldsul megbizhaté adatsorok szolgal-
nak.

MAGYAR GEOFIZIKA XIII. EVF. 1 —2. SZ.

A nehézségi terepi korrekeiok szamitasi
problémajanak elemzése és a fiiggélyes
prizma nehézségi hatasat megado
formula modositasa kézepes méretii
szamitogépen valéo szamolas eéljara
BEDNAR J. — M ATEJ J.

Ipumensiouyyueca 00 cux nop cnocofvl GblyucAeHUs NONPAGOK CUAL MAdcecmu 3a peaved
MecrmHocmu, npu KOMOPsuIX MECMHOCMb 6 PAMKAX 0MOeAbHbIX Y4acmKos npubaudicaemcs 20pu-
30HMAAbLHOU NA0CKOCMbI0, A8As0mMes 60aee npocmuimi HO 1 Meree mounvimu. ITo amum coodpa-
JHCEHUAM Ml NPOAHAAUSUPOBANLL NpoGaeMy U NPedA0yCUAL HEKOMOpsle Opyaue ¢nocodsl 6bl-
qucnenus. I'To cyuwecmgy amo 0ea pasaudnslx cnocoba.
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1. Mecmrocmb 3aMeHeHa nAOCKOCIbI0 8MOP020 nopsdka u 064acmbio urmezpupobanus
asas0mMes kpy206sle cecmopel. IIpu amom Memode npednonazaemcs, 4mo t3eecmibl 6bICOMbL HAO
YPOGHEM MOPA 6 OUCKPeMHbIX mouKax eviuucasemoll obaacmu. Ilaockocmu HAO 0MOeAbHbIMU
CeKmopamu KOHCMpPYUPYwMes MermoooM HAUMeHbIIUX K60 PAInos.

Buucaernue efpexma V, onpedesennoz2o meaa 3amem nposooumca Memooom Morme
Kapao uau yxce npamplm UHme2puposanuesm npu 0npedeseHHbIX YnpoujertHblX Yca06Usx.

2. Mecmiocmb HAO 0mMoeabHuIMIL 00AGCMAMI UHMe2PUPOSAHUS (K6a0pamamiu) 3ameHena
20PU30HMAABHOL NAvVCKOCMbI0 U Oblia 6viGedeHa Opyeas Gopmysa, npubaAuNcaoyas nepeyro
(adpgpercm eepmuranbHol npu3Mel) ¢ 00CMAMOYHOU MOYHOCMbBIO.

ITpeonoaaeaa Haaudue ckA0Ha MecmHocmu (Merbuie yem 45°), mo apdexm MONWCHO 6Gbl-
pasums nocpedcmsom 0mHoweHus

To(H) Jo+1o(H) Jo+fo(H) Iy + . . .

20e J,, J,, J, — 3HaueHus, 3a8uUcAujUe AUUL OM NOAONHCEHUS UHMe2PAMUEH020 Kéadpama; smu
3HAUeHUS MONCHO 045 6610 PAHHOU K6AOpamHoIl cemu 3aparee 3a0ams; Pyrryul
(H) ne asaawmca caoxnchoimu. Yucao 41erH06 npusedeHH020 0MHOUWEHUA 8
HOPMQAAbHbIX NOAEEbIX YCA0GUAX (npU HOPMAALHO 6écmpedaroujemca penvedie
MecmHocmU) He npegviuiaem 08a npu OmMHOcUmeAbHOU mouyrocmu 49, uau

ace 0,4%.

Die bisherigen Berechnungsmethoden der Schweregelandekorrektionen, wo das Terrain im
Rahmen der einzelnen Sektoren mit einer hotizontalen Ebene approximiert ist, sind zwar einfach, aber
wenig genau. Aus diesem Grund haben wir dieses Problem analysiert und eine andere Berechnungs-
methode vorgeschlagen. Es handelt sich, im wesentlichen, um zwei verschiedene Methoden:

1. Das Terrain wird durch ewne Fldche 2. Grades ersetzt und die Integrationbereiche sind
Kreissektoren. Diese Methode nimmi die Kenninis der Seehohen an in den diskreten Punkten des
berechneten Bereichs und die Konstruktion der Fliche viber den einzelnen Sektoren wird nach der

Methode der kleinsten Quadrate durchgefihrt.
Die Berechnung der Wirkung V, des definierten Kérpers ist dann nach der Methode Monte-

Carlo bezw. durch direkte Integration, im Falle von gewissen vereinfachten Bedingungen, berechnet.

2. Das Terrain tiber den einzelnen Integrationsbereichen (Quadrate) wird durch eine horizontale
Ebene ersetzt und eine andere Formel abgeleitet, die die urspringliche Wirkung eines Vertikalprismas
mit geniigender QGenawigkeit approximiert.

Bei den vorausgesetzten Grenzen der Neigung des Terrains (kleiner als 45°) wird die Wirkung
mit der Beziehung ausgedriickt:

Jo(H)Jo+fo(H) - Jo+fy(H) + .. . .,

wo Jo, J, J, . ... Werte bedeuten, die nur von der Lage des Integrationsquadrates abhdngig sind und
fir das gewdihlte Quadratnetz im voraus angegeben werden konnen.

Die Funktionen f(H) sind nicht kompliziert. Die Zahl der Glieder der erwihnten Beziehung
in den vorkommenden Gelinden ubersteigt wicht zwei, bei einer relativen Genawigkeit von 4%,
bezw. 0,49,.

A terepi nehézségi javitidsok eddigi szamitdsi médszerei — ahol a terepet
egyes szektorokon beliill vizszintes feliilettel kozelitik — egyszertiek ugyan, de
pontatlanok. Ezért elemeztiik ezt a problémat és tjabb mdédszereket dolgoz-
tunk ki. Lényegében két mddszerrdl van szé:

1. Az elsénél a terepet masodfoku feliilettel approximaljuk, az integracids
tartoméanyok korszektorok. Ez a mddszer feltételezi a tengerszint feletti
magassag ismeretét az integraciés teriilet egyes pontjain és a feliiletet
az egyes szektorok felett a legkisebb négyzetek elvének alkalmazisaval
hatérozzuk meg.

Azutén az igy meghatarozott test V, hatdsdnak szamitdsa Monte-Carlo-
médszerrel, illetve — ha bizonyos egyszertsits feltételek kielégiilnek —, direkt
integriciéval torténik.

2. A mésodik moédszernél az egyes integraciés teriiletek (négyzetek)

felett a terepet vizszintes feliilettel helyettesitjiik és egy mésik formulat
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vezetiink le, mely a vertikélis prizma eredeti hatdsat kell6 pontossaggal
kozeliti.

A hajlasra tett feltevések (45°-nal kisebb) mellett a hatast a kovetkezd
képlet fejezi ki:

folH) T g+ fo(H) - o+ fo(H)- T4+ . . . .,

ahol J,, J,, J,, ... értékek, melyek csak az integraciés négyzettdl fiiggenek és
a valasztott négyzethiléra elére megadhatok. Az f(H) — fiiggvények nem
bonyolultak. A szokvanyos esetekben a tagok szdma a kett6t nem haladja meg,

a relativ pontossig pedig 4%, illetve 0,49%,.

MAGYAR GEOFIZIKA XIIL. EVF. 1—2. SZ.

Egyes szeizmikus feldolgozo
algoritmusok kerekitéshdl szarmazé
hibai
BARDAN V. —-CALOENESCU C.

ITpu peweruu HeKOMOPHIX NPOOAEM UCMOYHUIOM SHAYUMEALHbIX NO2PellHOCMeLll 3aKAI04d-
emcs 6 MoM, 4mo He 6ce apugmemudecicue onepayun Mo2ym 0Oblmb 6bINOAHEHbI ¢ MAKCUMAALHOL
mounocmoio. Tak nanp. wacmo 6o3nurxaem He00X00UMOCMb OKpYy2aenus eeaudur. OKpy2aeHUs
GeNUYUH 0eAQIOMEA U 3a C4em 1mo20, 4mo 045 G6lYUCAUMEeNbHOIX MAUIUH NPUMEHAIOMCS ,,cA06a”
onpedeneHnot Oaunsl. OmicaoHerue 3a0AHH020 YUCAA z OM COOMBEMCMBYIONe20 eMy MAUUHH020
qucaa npedcmagasem co60tl no2pelHocmb, C6A3AHHYI0 € 0KPY2AeHUEM.

B 0oraade paccmampugarmes 3ai0HOMePHOCMIL 603HUKHOBEHILA no2peliHocmell 6 npolyecce
MAUUHHGIX Onepayuil, @ maidce 603pPACMAHUA dMUX NO2PewHOCMell 6 npoyecce GbUUCACHUIL.
OcHO8HOe . 6HUMAHUe YOeasiemes npu amom (Gopmyaam u npuemam odpabomiu 2eogiusuyeckux
oannbix (KoHGOANOYUS, yupossie Puabmpsl u m.0.); paccmampugaemcs poab OAUHBL CA08,
xapaxmepHoll 048 3 BM. B 3aicaioueriue 0eaaemes 651600 0 moM, 4imo Xoma MAUIUHs ¢ KOPOMKUMU
OAUHAMU €08 MAKKHCe MO2YM UCNOAb306ambes 04 0bpabomiu ceticmudeckoll ungopmayu, Ho
015 6bINOAHEHUS CAONCHDIX G6IYUCACHULL JceaamenbHo ucnoab3oéams 9 BM, pabomarouue ¢ caoéa-
Mu Oauroil, npesvuuarousell 24 paspaa.

Bei der numerischen Lisung gewisser Probleme kann die Tatsache als eine wesentliche Fehler
quelle gelten, dass nicht alle arithmetische Berechnungen mit maximaler Genawigkeit ausgefiihrt
werden kénnen. So iritt bei der Ausfithrung der Operationen die Notwendigkeit einer Abrundung
auf. Auch der Umstand, dass die Rechenmaschinen mit Worten von gegebener Liinge (Maschinen-
wort) arbeiten, bringt die Notwendigkeit der Rundung in sich. Die Differenz zwischen einer gegebenen
Grosse z und dem dieser entsprechenden Maschinenwort vst der Rundungsfehler.

I Aufsatz werden die Regelmdissigkeiten des Fehlerauftretens im Laufe der Maschinenopera-
tionen und der Fehlerfortpflanzung im Laufe der Berechnungen behandelt, und zwar mit Riicksicht
auf die in den geophysikalischen Bearbeitungen auftretenden Formel und Verfahren (Konvolution,
numerische Filter usw.), die Rolle der Wortlinge der Rechenmaschine wird dargestellt und festgestelit,
dass bei den seismischen Bearbeitungen zwar auch eine Maschine mit verhdiltnismissig kurzer Wort-
linge brauchbar ist, im Falle von verwickelteren Aufgaben muss man aber eine Einrichtung anwenden,

die iber eine Wortlinge grisser als 24 Bit verfugt.

Egyes problémék numerikus megolddsanél lényeges hibak forrdsa lehet az
a koriilmény, hogy nem minden aritmetikai szamitdst tudunk maximaélis pon-
tossdggal végrehajtani. A miveletek végrehajtdsanal igy kerekitésekre van
szitkség. Ugyancsak kerekitést tesz sziikségessé az a koriilmény, hogy a szdmi-
tégépek bizonyos hosszusagh ,,szavalkkal” dolgoznak. Egy adott z szdm és a
neki megfeleld gépi szdm kozotti eltérés a kerekitési hiba.
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